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12. Для студентов, обучающихся  с использованием дистанционных 
образовательных технологий 

При использовании электронного обучения и дистанционных образова-
тельных технологий ( далее ЭО и ДОТ) занятия полностью или частично прово-
дятся в режиме онлайн. Объем дисциплины и распределение нагрузки по видам 
работ соответствует п. 4.1. Распределение баллов соответствует п. 6.2, либо мо-
жет быть изменено в соответствии с решением кафедры,  в  случае перехода на 
ЭО и ДОТ в процессе обучения. Решение кафедры об используемых технологиях 
и системе оценивания достижений обучающихся принимается с учетом мнения 
ведущего преподавателя и доводится до сведения обучающихся 

 

 

 

Аннотация 

к рабочей программе дисциплины 

«Электромеханические системы»  

образовательной программы высшего образования – программы бакалавриата 

15.03.04 – Автоматизация технологических процессов и производств Направлен-
ность: Автоматизация технологических процессов и производств (в машино-
строении)  

 

Трудоемкость дисциплины: 4 ЗЕ (144 академических часа) 

Семестр 6 (очная форма обучения), 

Семестр 8 (заочная форма обучения) 

Форма промежуточной аттестации : Экзамен 

Содержание дисциплины: 

          Состав и основные понятия электромеханических систем. Электромехани-

ческие свойства двигателей постоянного тока. Регулируемый электропривод по-

стоянного тока. Электромеханические свойства асинхронных и синхронных дви-

гателей. Регулируемый электропривод переменного тока. Следящий электропри-

вод. Выбор мощности электродвигателей. 

 

 

 

 


