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ПРИЛОЖЕНИЕ 1 

 

Аннотация к рабочей программе дисциплины 

«Моделирование нелинейных технологических процессов» 

 

образовательной программы высшего образования –  

программы бакалавриата 

27.03.04 – Управление в технических системах 

Направленность:  
Автоматика и робототехнические системы 

 

Трудоемкость дисциплины: 3 ЗЕ (108 академических часа) 

Семестр: 7 (очная форма обучения) 

Форма промежуточной аттестации: Дифференцированный зачет 

 

Содержание дисциплины 

Математические модели нелинейных динамических систем. Основные опре-
деления. Классификация поведения нелинейных динамических систем. Хаос 
в нелинейных динамических системах. Фракталы: определения и свойства. 
Самоорганизация в нелинейных системах. 

 

 

 


